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Résumé

La mutualisation de tournées de livraison est motivée par le fait que deux camions peuvent emprunter
le méme itinéraire. Regrouper les marchandises permettrait aux transporteurs de mieux se répartir
spatialement dans les centres villes. Avec des points de livraison plus rapprochés, les véhicules peuvent
réduire leurs temps de parcours et leurs distances parcourues, induisant une réduction de la
consommation de carburant. Le principe de mutualisation est en partie basé sur I'hypothese que les
différents transporteurs ont des zones de livraisons en commun. L'objectif de ce TER est de concevoir
une méthode permettant d'évaluer le niveau de mutualisation potentielle entre deux transporteurs
donnés. L'idée est de mesurer les sections de tournées communes. Cette méthode peut étre une
adaptation aux méthodes existantes de clustering de trajectoires.
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